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ข้อมูลทางเทคนิค
ประเภทของการเคลื่อนไหว  วงหมุนแบบวงกลม
เส้นผ่าศูนย์กลางการเขย่า  [mm]  20
น้ำหนักสูงสุดที่เขย่าได้  [kg]  20
อัตรากำลังของมอเตอร์ input  [W]  82
อัตรากำลังของมอเตอร์ output  [W]  24
การตั้งค่าเวลาเปิด  [%]  100
ความเร็วต่ำสุด (ปรับได้)  [rpm]  10
ความเร็วรอบ  [rpm]  10 - 500
หน้าจอแสดงผล  LED
ความเบี่ยงเบนของความเร็ว  [rpm]  ±5
การควบคุมความเร็ว  ครั้งละ1 RPM 
เครื่องจับเวลา  ใช่
จอแสดงผลการจับเวลา  7 segment LED
การตั้งเวลา  [min]  1 - 59940
โหมดการทำงาน  ตั้งเวลา และ ทำงานต่อเนื่อง
ช่วงอุณหภูมิ  [°C]  อุณหภูมิห้อง+5° - 80
ความร้อนเอาท์พุท  [W]  1000
ความถูกต้องของการควบคุมความร้อน  [K]  ±0.1
การควบคุม Control accuracy with sensor (1 vessel 0.5 L H2O, RT 22°C, T=37°C)  [K]  ±0.5
จอแสดงอุณหภูมิ  ใช่
ความคงตัวของอุณหภูมิ  (0,2 ลิตร น้ำ, RT 25°C, T=37°C)    [K]  ±0.1
พื้นที่ทำงานภายใน  [mm]  440 x 440 x 352
ปริมาตรภายใน  [l]  90
วัสดุทำ housing  Sheet metal powder coat
วัสดุทำ front foil  โพลีเอสเตอร์
ความคงตัวของอุณหภูมิ (1 vessel 0.5 L, RT 25°C, T=37°C)  [K]  ±0.05
ความทั่วถึงของอุณหภูมิ (5 vessel 0.5 L; RT 25°C, T=37°C)  [K]  ±0.5
ความสูงเมื่อเปิด hood  [mm]  875
ขนาดตัวเครื่อง (กว้าง xสูง  x ลึก)  [mm]  580 x 520 x 750
น้ำหนัก  [kg]  50
อุณหภูมิในการใช้งาน  [°C]  15 - 32
ความชื้นสัมพัท์ในการทำงาน  [%]  80
ระดับการป้องกันตามมาตรฐาน DIN EN 60529  IP 30
การเชื่อมต่อกับ RS 232  ใช่
โวลท์  [V]  230
ความถี่  [Hz]  50/60
กำลังไฟเข้า  [W]  1120
ฟิวส์  2x T10A 250V
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